967009 (HIM34)
Czujnik HF(RCR) i PIR, z Daylight Harvest, taczony przez DALI
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Dane techniczne

Charakterystyka wejsciowa

Nr modelu. HIM34

Napiecie sieciowe 120~277VAC 50/60Hz

Zasilanie w trybie gotowosci <1W

Przetaczane zasilanie Maks. 20 sztuk urzadzen, 40 mA

Rozgrzewka 30s

Bezpieczenstwo i kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Norma kompatybilnosci

. EN55015, EN61000
elektromagnetycznej (EMC)

Norma bezpieczenstwa (LVD) EN60669, AS/NZS60669

Sprzet radiowy (RED) EN300440, EN301489-1, EN62479

Certyfikacja Semko, CB, CE, EMC, RED, SAA

Konstrukcje i instalacje mechaniczne

Wiecej informacji mozna znalezé w instrukcji obstugi.

A. Mocowanie sufitowe

Wskaznik LED
Czujnik swiatta
dziennego

Modut czujnika

Stojak instalacyjn:

Odbiornik podczerwieni

Dane czujnika

Nr modelu.

HIM34
Zasada dziatania czujnika| Wysoka czestotliwosé (mikrofale), PIR
Czestotliwos¢ pracy 5,8 GHz +/- 75 MHz (HF)
Moc transmisji <0,2 mW (HF)

4tryby: PIR, HF, PIR+HF, PIR/HF

Maks. (@ xH) 18m x 15m

Tryb czujnika
Zakres wykrywania

Kat wykrywania 360°

Srodowisko

Temperatura pracy Ta: -200C~ +500C

Stopien ochrony IP IP65
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Przetacznik obrotowy do
programowania
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Zastrzega sie prawo do zmian bez powiadomienia.
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B. Przykreci¢ do oprawy oswietleniowej za pomoca przewodu

Wskaznik LED

Fotokomdrka

Modut czujnika

C. Przymocuj do klosza za pomoca zacisku

Wskaznik LED
Fotokomérka

Odbiornik podczerwieni

Odbiornik podczerwieni
Przetgcznik obrotowy do programowania

59.6 0.825"

Przetacznik obrotowy do 5]
sl o =<t
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Regulacja kata

Zacisk oprawy
oswietleniowej

Uwaga: Zalecamy, aby odlegtos¢ montazowa miedzy czujnikami byta wieksza niz 2 m, aby zapobiec fatszywym wyzwoleniom.

Wprowadzenie do funkcji Dual Sense

Powszechnie wiadomo, ze mikrofale i podczerwien sg gtdéwnymi technologiami wykrywania w sterowaniu o$wietleniem. Obie

maja zalety i wady w zastosowaniach przemystowych.

Zaleta

*wrazliwy na niewielki ruch. RCR
*wrazliwy na ruch promieniowy.

* moze wykrywacd ruch obiektéw, dzieki czemu obejmuje duzy
obszar wykrywania

* Odporny na zrdédta ciepta, dym i klimatyzacje.

Wada

* przenika przez $ciany, odbiera ruchy poza obszarem
pomieszczenia;

*wykrywa fale wsteczne, fatszywe wyzwalanie przez fale odbite.
*moga byc fatszywie wyzwalane przez wentylatory, rury wodne,
windy itp. w zastosowaniach przemystowych.

Zaleta

* Nie przenika $cian, ograniczony obszar

wykrywania.

*wrazliwy na ruch styczny.

* odporny na ruch obiektow, niemajgcych promieniowania
cieplnego.

Wada

*moze by¢ fatszywie wyzwalany przez klimatyzator, dym
inne zZrodta ciepta.

Rozwigzaniem jest stworzenie Dual Sense poprzez potaczenie obu technologii, aby wykorzystac zalety i oming¢ wady.

Zastrzega sie prawo do zmian bez powiadomienia.
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4 opcjonalne tryby detekcji za pomoca pilota zdalnego sterowania:

* HF: Tylko RCR
* PIR: tylko tryb PIR
* HF+PIR: zarowno tryb PIR, jak i mikrofalowy (RCR), aby zmniejszy¢ zdolno$¢ wykrywania i obszar wykrywania. Tylko wtedy, gdy

oba sensory zostang wyzwolone wykrywany jest ruch. Ma to zapobiec fatszywemu wyzwoleniu czujnika przez zrédto ciepta lub
klimatyzator, wentylatory, rury wodociggowe, windy itp.

* HF/PIR: tryb PIR lub mikrofalowy (RCR), aby zwiekszy¢ mozliwos$ci wykrywania i obszar wykrywania;

Schemat podlaczenia

—

Z
L —

)

l—s

Brazowy
Niebieski
L
Czerwony I'ED
P N Driver
[ DALl +

DALI-

HIM34

Zastrzega sie prawo do zmian bez powiadomienia. Wydanie: 26 lutego 2020 r. Ver. AO Strona 3/4



Wzorzec wykrywania

Uzytkownik koricowy moze wybra¢ odpowiednia soczewke PIR w rzeczywistej aplikacji, aby spetni¢ r6zne wymagania. Do wyboru
oferowane s trzy opcje:

Detekgja PIR: wys. x gteb.:15x 18 m (maks.) Wykrywanie PIR: Dt. x szer. x wys.:18 x 5 x 15m Wykrywanie PIR: Dt. x szer. x wys.:5x 18 x 15m

ks. ks.
Wykrywanie HF: wys. x gteb.:15x 14 m (maks.) (maks.) (maks.)

Wykrywanie HF: wys. x gt.:15 x 14 m (maks. ) Wykrywanie HF: wys. x gt.:15 x 14 m (maks. )

* W przypadku pojedynczej osoby idgcej w poprzek zasieg wykrywania jest zmniejszony o 1/3.

Wstepne ustawienie przetgcznika obrotowego
Wewnatrz czujnika znajduje sie przetgcznik obrotow ! G :
stuz cado ere’f czani; sten/ erc': rar:owanie ! Kanat \/\/ykrywonle — Swiollo dzienne | T golowosei o
acy do przeta , prog ’ zakres wstrzymania | czuinik o
Dostepne jest 16 kanatow:
0 5s

:
100% Wylacz 10s

1 100% Tmin 50Lux Smin
2 100% Smin 50Lux 10 min
3 100% Smin 7 5lux +00
4 100% Smin 100Lux +00
i 5 100% Smin 200Lux +00 30%
6 100% 10 min 50Lux 30min 10%
7 100% 10 min 7 5lux +00 10%
8 100% 10 min 100Lux +00 10%
Q 100% 10 min 200Lux +00 30%
Wstepne ustawienie A 100% 20 min 100lx  1h 10%
przetgcznika obrotowego B 100% 20 min 200Lux oo 30%
Uwaga: ustawienia mozna réwniez zmieni¢ za pomocg pilota C 100% 30min 100Lux oo 10%
zdalnego sterowania HRC-11. Tylko ostatnia akcja jest wazna. D 100% 30min 200Lux +00 30%
E 100% 30min 400luix o0 50%
F 100% 5s 100Lux 10s 10%
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