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Opis produktu

HBIR29/TK to autonomiczne czujniki ruchu PIR Bluetooth dla systemu
szynowego, z 3-fazowym pokrettem i jednym wyjsciem kanatowym DALI
(wbudowany zasilacz DALI 80mA). HBIR29/TK wyrdznia rowniez konstrukcja z
metalowg puszka, a instalacja wymaga jedynie prostego wtozenia do szyny.
Idealnie nadaje sie zaréwno do komercyjnego, jak i domowego oswietlenia
typu downlight. Dzieki bezprzewodowej sieci Bluetooth-MESH komunikacja
miedzy oprawami oswietleniowymi jest znacznie tatwiejsza bez
czasochtonnego okablowania, co ostatecznie pozwala zaoszczedzi¢ koszty
projektow (zwtaszcza w przypadku projektéw modernizacji). Konfiguracje i
uruchomienie urzadzenia mozna wykonaé za pomoca aplikacji Lena Lighting
Clue.

Funkcje aplikacji
Tryb szybkiej konfiguracji i zaawansowany tryb konfiguracji E:::: Zbiorcze uruchamianie (ustawienia kopiowania i wklejania)

Aplikacja internetowa / platforma do wdrazania projektéw i analizy danych e Rézne poziomy uprawnien dzigki zarzgdzaniu uprawnieniami

USRI O

Aplikacja Lena Lighting Clue na iPada do konfiguracji na miejscu @ Udostepnianie sieci za pomoca kodu QR lub kodu klucza

Funkcja planu pietra upraszczajaca planowanie projektu @ Interoperacyjnosc z portfolio produktéw Bluetooth
Whkrétce 8 Kompatybilny z przetgcznikami EnOcean BLE

Wymiana urzadzenia jednym Wyrdzniony Internet rzeczy (loT)

Kontrola relacji spotecznych urzadzenia C’i:] Aktualizacja oprogramowania uktadowego urzadzenia

Funkcja schodéw (podstawowa i drugorzedna) bezprzewodowo (OTA)

Zdalne sterowanie za pomocga bramki HBGWO01 Ciagty rozwéj w toku...

Mapa cieplna

Dynamiczna autoadaptacja zbioru $wiatta dziennego Cechy sprzetowe

Grupowanie opraw za pomoca sieci mesh Wyjscie transmisyjne 80mA DALI

Sceny Obstuga sterowania sterownikami LED DT8
Fotokomorka Zmierzch/Swit (funkcja zmierzchu) Czarno-biata metalowa skrzynka do montazu

Sterowanie tréjstopniowe powierzchniowego

eFoREDCHE RN

Zbiory Swiatta dziennego Opcja wktadek zaslepiajgcych / ptytek zaslepiajacych

i) L. . . .
.  Rytm okotodobowy (os$wietlenie zorientowane na cztowieka) Przyjazna dla uzytkownika konstrukcja do instalacji
Konfiguracja przetacznika wciskanego 53 5 lat gwarancji
mt Szczego6towe ustawienia czujnika ruchu
hdaty.
& Harmonogram
\I -
@ Astro timer (wschdd i zachdd stonca)
3
7 stan wtgczenia zasilania (pamiec chronigca przed utratg zasilania)
:};\

Uruchomienie w trybie offline
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Aplikacja mobilna na
HBKSO1 HBKS02 HBKS03 HBKS01D HBKS02D systemy 10S i Android
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Aplikacja webowa/platforma:
www.iot.koolmesh.com ﬂ

W petni obstuguje modut przetgcznika EnOcean z wiasnym \
zasilaniem PTM215B (HBESO1 /W i HBES01/ B)

Specyfikacja techniczna

Urzadzenie nadawczo-odbiorcze Bluetooth Charakterystyka wejéciowa i wyjsciowa

Czestotliwo$¢ pracy 2.4 GHz -2.483GHz Napigcie 220~240VAC 50/60Hz
Moc transmisyjna 4 dBm Pobor mocy w trybie <1lw
czuwania
Zasieg (typowy wewnatrz) 10~30m Zasilanie magistrali DALI Gwarantowane: 80mA
Protokét 3 Bluetooth 5.0 SIG Mesh I max: 250mA
U znamionowe: 15VDC
Rozgrzewka 20s

Dane z czujnika

Bezpieczenstwo i kompatybilnosc elektromagnetyczna

Model czujnika Detekcja PIR EN55015, EN61000-3-2/-3-3,
EMC norma (EMC) EN61547
Wysokos¢ instalacji: 6m
HBIR29/TK Y ) . . EN60669-1, EN60669-2-1
Norma bezpieczeristwa
Zasieg wykrywania (@): 10m (LVD) EN60570, EN61347-1/2-11
Kat detekcji 360° RED EN300328, EN301489-1/-17
EN50663

* Aby uzyskaé wiecej informacji na temat zasiegu wykrywania, zapoznaj sie z sekcjg "Wzorzec
wykrywania". Certyfikacja CE, UKCA, RED,RCM

Srodowisko
Temperatura pracy Ta:-20°C~ +50°C
Stopieri ochrony IP IP20
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Okablowanie — podigczenie dwéch lub wiecej czujnikéw
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Czujniki HBIR29 zasilane sg przewodem 3x2,5 mm2 i podigczane do magistrali DALI do lamp
w obrebie danej strefy jak pokazano na schemacie.

UWAGA! Nie nalezy tgczy¢ ze sobg 2 lub wiecej czujnikdow za posrednictwem magistrali DALI —
moze to prowadzi¢ do nieprawidiowego dziatania, a nawet uszkodzenia czujnika.

gilanie
230 WC

HBIR29
HBIR28 /
HIM84 itd.

HBIR29
HBIR28
HIM84 itd.
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Struktura mechaniczna i wymiary
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Obracajac 3-fazowe pokretto mozna wybraé faze LI, L2 i L3 w celu
rozprowadzenia pojedynczych opraw w systemie szynoprzewodowym.

Przygotowanie przewodu

Wtykowy zacisk Srubowy. Zaleca sie wykonanie potaczen z

0.75 -2.5mm U
’ ’ terminalem przed zamontowaniem na czujniku.
7.8mm 1.200 metréw (ogétem) max. for imm? CSA (Ta= 50°C)
 D—

2.300 metréw (ogétem) max. for 1.5mm? CSA (Ta= 50°C)
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Schemat potaczen
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HBIR29/TK
Wz6r detekcji i opcjonalne akcesorium
Ponizsze dane sg testowane w nastepujgcych warunkach:
= Spacer jednej osoby;
= Czujnik nie jest podtgczony do zadnego sterownika, ktéry moze miec dtugi czas rozruchu;
" Temperatura badania Ta = 20°C;
-
Testy przeprowadza sie na otwartym i przestronnym terenie wewnetrznym, bez zauwazalnych
przeszkdd lub wptywdw, ktére moga wptywac na zasieg PIR.
A: Ruch styczny B: Ruch Wysokoé¢ montazu Styczne (A) Promieniowe (B)
promieniowy
2.5m max 79m2 (@ = 10m) max 20m2 (@ = 5m)
3m max 79m2 (@ = 10m) max 20m2 (@ = 5m)
4m max 64m? (@ = 9m) max 20m2 (@ = 5m)
5m max 50m2 (@ = 8m) max 20m2 (@ = 5m)
niewrazliwy m niewrazliwy m 6m L I (¢ = 8m) iR 20 (¢ = Sm)
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Przewodnik po rozmieszczeniu i typowy zakres

Zakres smartfona do urzadzenia

(cmm) @
6-10m >10m

Urzadzenie inteligentne z zainstalowang aplikacjg bedzie miato typowy
zasieg 10 m, ale rézni sie w zaleznosci od urzadzenia. Podczas
uruchamiania instalator bedzie musiat znajdowac sie w zasiegu
urzadzen podczas wyszukiwania urzadzen, ktére mozna doda¢ do sieci.

Po dodaniu urzadzen do sieci za posrednictwem aplikacji,
urzadzenia zaczng komunikowac sie w sieci bezprzewodowe;j.
Oznacza to, ze po zakonczeniu sieci wszystkie urzadzenia s
dostepne z urzadzenia inteligentnego, gdy znajduja sie w
zasiegu 20 m od jednego punktu.

Opcjonalne akcesorium --- wktadka zaslepiajgca do blokowania okreslonych katow detekcji

Prawidfowyzakres

Opcja przestony 1 - funkcja korytarzowa

» : e Prawidfowyzakres

Opcja przestony 2 - detekcja 180°

Aby uzyskaé wiecej informacji, skontaktuj sie z iot@lenalighting.pl
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