B2LEZ: Canikruchu PIR dosystemuszynowego g LEnA

10T0034 Czujnik PIR DALI-2 HYT szynoprzewéd LIGHTING

HIR61/TK loT oty (€ g8 & X

Opis produktu

HIR61/TK to czujnik ruchu PIR DALI-2 do systemu szynowego DALI, z 3- -~
fazowym pokrettem i dziata jako urzadzenie wejsciowe DALI, bez

zintegrowanego zasilacza. Instalacja wymaga jedynie prostego :
wtozenia do szyny. Jest wbudowany w modut DALI-2, czujnik PIR i
czujnik swiatta dziennego. Zaskakujgco super maty rozmiar i zbedne
okablowanie zapewniajg wiekszg wygode uzytkowania, jest idealny
zarowno do komercyjnych, jak i domowych projektéw oswietlenia
szynowego.
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Cechy sprzetowe
@ 2 w 1: czujnik ruchu PIR + czujnik $wiatta dziennego
MiINl Super kompaktowy rozmiar mini

©5 lat gwarancji

Zgodny z norma IEC62386_101, 103, 303, 304,351

Specyfikacja techniczna

WHhasciwosci czujnika PIR Srodowisko

Zasada dziatania Detekcja PIR Temperatura pracy Ta:-20°C ~50°C
czujnika
Napiecie robocze 9.5~22.5VDC USSRz ~40°C m+70°C
przechowywania
) Max. 10 mA (bez diody LED) Wilgotno$¢ wzgledna 10 ~90%
Pobér pradu Max. 11 mA (z dioda LED)
Stopien ochrony IP 1P20

Max wysoko$¢ montazu: 3m
Zasieg wykrywania *

Max zasigg wykrywania (@): 12m Bezpieczenstwo i kompatybilnosé elektromagnetyczna
Zakres odczytu luksdw < 1000 lux EN55015 ENG1547
Kat detekciji 360° CE EN61000-3-2/-3-3,
EN62386-101/103,
Rozgrzewka 5s EN62386-303/304,

* Na zasieg wykrywania duzy wptyw ma umiejscowienie czujnika (kat) i rézne tempo chodzenia. Pod pewnymi warunkami moze on zosta¢
zmniejszony.
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Struktura mechaniczna i wymiary
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Obracajac sie, 3-fazowe pokretto moze wybrac faze LI, L2 i L3 w celu
rozprowadzenia pojedynczych opraw w systemie szynowym.
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Schemat
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Uwaga: HIR61/TK zostat uzyty jako urzgdzenie wejsciowe DALI-2 tylko do raportowania instancji DALI (instancji czujnika $wiatta i
instancji czujnika ruchu) do sterownika aplikacji DALI-2, ktory jest "gtdwnym mozgiem" do przetwarzania komunikacji

danych miedzy urzgdzeniami wejSciowymi a osprzetem sterujgcym i przypisywania réznych funkcji.

Wzorzec wykrywania

Ponizsze dane sg testowane w nastepujacych warunkach:
= Spacer jednej osoby;
m Czujnik nie jest podtgczony do zadnego sterownika, ktory moze miec¢ okres miekkiego wtaczenia;
a Temperatura badania Ta = 20°C;
Testy przeprowadza sie na otwartym i przestronnym terenie wewnetrznym, bez zauwazalnych
przeszkdd lub wptywdw, ktére moga wptywac na wydajnosc PIR.

A: Ruch styczny B: Rth . Wysokos¢ montazu|  Ruch styczny (A) Ruch Promienisty (B)
promieniowy

3m max 113m? (@ = 12m) max 12m? (@ = 4m)

max.3m
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niewrazliwy czuly

max.3m

niewrazliwy

Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z iot@lenalighting.pl
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