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HIM84 to czujnik ruchu Bluetooth DALI/DALI2 typu high-bay & J ,\! /
wyposazony w Dual-sense™ (RCR + PIR), o wysokosci montazowej @ > ~
do 15 m. Zostat zaprojektowany w szczelnej obudowie IP65. Ten » 0 )
produkt ma 2 mozliwe sposoby instalacjii 3 r6zne opcje soczewek *
do wyboru podczas sktadania zamdwienia. Dzieki bezprzewodowej
sieci Bluetooth-MESH komunikacja jest znacznie tatwiejsza bez
koniecznosci okablowania, co zwieksza wartos¢ opraw
oswietleniowych i obniza koszty projektéw. Tymczasem prosta
konfiguracje i uruchomienie urzagdzenia mozna wykonac za pomoca
aplikacji Lena Lighting Clue.

Czujnik IP65 Dual Sense z Bluetooth 5.0 SIG Mesh

I0T0071 Czujnik Dual BT HYT HB DALI-2 IP65 HIM84(A-L1) loT
I0T0107 Czujnik Dual BT HYT HB DALI-2 IP65 HIM84(C-L1) loT
I0T0108 Czujnik Dual BT HYT HB DALI-2 IP65 HIM84(C-L2) loT
I0T0109 Czujnik Dual BT HYT HB DALI-2 IP65 HIM84(C-L3) loT

Opis produktu

Montaz sufitowy Montaz katowy

Funkcje aplikacji
J& apiikacht Cechy sprzetowe

@ Tryb szybkiej konfiguracji i zaawansowany tryb konfiguracji |_‘ Gwarantowane zasilanie magistrali
=

| ™8 Sterowanie tréjpoziomowe —— DAL

D 7biory éwiatla dzi Gwarantowane: 64 mA
J iory swiatta dziennego | max.: S0mA
/\3 Rytm okotodobowy (oswietlenie skoncentrowane na cztowieku) znamionowe: 16VDC
Funkcja planu pietra upraszczajgca planowanie projektu ‘@‘ 4 tryby pracy:

Aplikacja webowa/platforma do dedykowanego zarzadzania projektami *Tylko HF
Aplikacja Lena Lighting Clue do konfiguracji na miejscu *Tylko PIR

+ , . *HF + PIR
i3 Grupowanie opraw za pomoca sieci mesh
*HF / PIR

B¢ sceny 3 ; i

roa \,,.,...\ 3 Metody instalacji

«g»  Szczegdtowe ustawienia czujnika ruchu -

"dc‘ & ! @ 3 opcje soczewek

ﬂ Fotokomdrka Zmierzch/Swit (funkcja zmierzchu) Konstrukcja IP65

@i Zaplanuj wyswietlanie scen na podstawie godziny i daty lvz_. High-bay (do 15 m wysokosci)
£ =
“-,',? Zegar astro (wschdd i zachéd storica) 43 5 at gwarancji
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Funkcja schodéw (podstawowa i dodatkowa)

Wyposazony w Internet Rzeczy (loT)

Bezprzewodowa aktualizacja oprogramowania uktadowego urzadzenia (OTA)

Sprawdzanie relacji spotecznosciowych urzadzenia

Zbiorcze uruchamianie (ustawienia kopiowania i wklejania)
Dynamiczna autoadaptacja do czasu dziennego

Stan zasilania (pamie¢ chronigca przed utratg zasilania)
Uruchomienie w trybie offline

Rdzne poziomy uprawnien poprzez zarzadzanie uprawnieniami
Udostepnianie w sieci za pomocga kodu QR lub kodu klucza
Zdalne sterowanie za pomocg bramki HBGW01
Interoperacyjnosc z portfolio produktow Bluetooth
Kompatybilny z przetgcznikami EnOcean BLE

Ciggty rozwdj w toku...

Zastrzegamy sobie prawo do zmian bez uprzedzenia.

Wydanie: 18 marca 2024 r.

Ver. AO Strona1/6
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Aplikacja mobilna na
systemy 10S i Android

€ EnOcean

Self-powered IaT

W petni obstuguje modut przetagcznika EnOcean z
wtasnym zasilaniem PTM215B (HBESO1/W i HBES01/B)

Aplikacja webowa/platforma:
www.iot.koolmesh.com

Dane techniczne

Charakterystyka wejsciowa Dane z czujnika
Model nr. HIM84 Model nr. HIMS84
Napiecia 220~240VAC 50/60Hz Zasada dziatania Wysoka czestotliwosé (mikrofale),
Pobdr mocy w trybie <1.5W czujnika PIR
czuwania Czestotliwos¢ pracy 5.8GHz +/- 75MHz (HF)
Zasilanie magistrali DALI |Gwarantowana:64 mA Moc transmisyjna <0.2mW (HF)
Imax.:80mA Tryb czujnika 4 Tryby: PIR, HF, PIR+HF, PIR/HF
Klasyfikacja U:16VDC L.
Maksymalna wysokos¢
Rozgrzewka 20s montazu : 15m (wdzek

widtowy)/12m (cztowiek)

Zasieg wykrywania )
Maksymalny zasieg

Bezpieczenstwo i kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

wykrywania:
EMC norma (EMC) EN55015, EN61000-3-2/-3-3, EN61547 HF: @ = 24m (wézek
Norma bezpieczenstwa EN60669-1, EN60669-2-1 widtowy)/14m (cztowiek)
LVD
( ) PIR: @ = 24m (wdézek widtowy)/20m
. EN300440, EN301489-1/-17/-3, (cztowiek)
Sprzet radiowy(RED) EN50663,EN300328 Kat detekdj 360°
Certyfikacja UKCA, CE , EMC, RED, RCM
Srodowisko
Temperatura pracy Ta:-20°C~ +50°C
L . . Stopien ochrony IP IP65
Konstrukcje i instalacje mechaniczne P Y
Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznaj sie z instrukcjq obstugi.
Uchwyt sufitowy (HIM84-A)
Modut bluetooth
LED wskaznik
Fotokomorka
————
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Stojak /

instalacyjny
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Przymocuj do klosza za pomocg zacisku (HIM84-C)

Modut Bluetooth

Wskaznik LED

Fotokomdrka

~
|l a5 P45
L/ 785

Uwaga: Zalecamy, aby odlegtos¢ montazowa miedzy czujnikiem a czujnikiem byta wieksza niz 2 m, aby

zapobiec fatszywemu wyzwoleniu czujnikéw.

Wprowadzenie do Dual Sense

Powszechnie wiadomo, ze mikrofale i podczerwien s gtéwnymi technologiami wykrywania w sterowaniu oswietleniem. Oba majg zalety i wady w

zastosowaniach przemystowych.

Zalety

HF

* wrazliwy na drobny ruch.

* wrazliwy na ruch promieniowy.

* moga by¢ odbijane przez obiekty, pokrywajac tym samym duzy
obszar detekgji

* Odporny na zrédto ciepta, dym i klimatyzator.

Wada

*przenika przez sciany, wychwytuje ruchy poza obszarem biurowym;
*Wykrywanie fali wstecznej, fatszywe wyzwalanie przez ruchy z tytu.
*moze byc¢ fatszywie wyzwalany przez wentylatory, rure wodng, windy
itp. w zastosowaniach przemystowych.

Sposobem jest stworzenie Dual Sense poprzez potaczenie obu technologi

Zalety

* Brak penetracji, ograniczony obszar wykrywania.

* wrazliwy na ruch styczny.

* Odporny na ruch obiekt, ktéry nie ma promieniowania
cieplnego.

Wada
* *Moze by¢ fatszywie wyzwalany przez klimatyzator, dym i
inne Zrédta ciepta.

i, aby wykorzystaé przewage i oming¢ wade.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian bez uprzedzenia.

Wydanie: 18 marca 2024 r. Ver. AO Strona 3/6



Okablowanie — podtaczenie dwéch lub wigcej czujnikéw

Zasianie
230 VAC
"HBIR29
HBIR28
HIMB84 itd. ’
p. A A
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oRT |
HBIR28
HiM84 itd —
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HBIR29 /
HBIR28 /
HIMB4 itd.

Czujniki HIM84 zasilane sg przewodem o przekroju 3x2,5 mm2 i podtgczane do magistrali DALI do
lamp w obrebie danej strefy jak pokazano na schemacie.

UWAGA! Nie nalezy taczy¢ ze sobg 2 lub wiecej czujnikéw za posrednictwem magistrali DALI —
moze to prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania, a nawet uszkodzenia czujnika.

ilanie
230 WC

"HBIR29
HBIR28 /
HIM84 itd

HBIR29

HBIR28 /

HiM84 itd
S :r‘\' ( (
Y e

Zastrzegamy sobie prawo do zmian bez uprzedzenia. Wydanie: 20 kwietnia 2023 r.  Ver. A2 Strona 4/6



Do wyboru 4 opcjonalne tryby wykrywania:

*HF: mikrofalowy

*PIR: Tylko tryb PIR

*HF + PIR: zaréwno tryb PIR, jak i mikrofalowy, aby zmniejszy¢ zdolnos¢ wykrywania i obszar wykrywania. Tylko wtedy, gdy obie detekcje sa
aktywowane, ruch jest uwazany za wazny. Ma to na celu zapobiezenie fatszywemu wyzwoleniu czujnika przez zrédto ciepta, klimatyzator,
wentylatory, rure wodng i windy itp.

*HF / PIR: tryb PIR lub mikrofalowy, w celu zwiekszenia zdolnosci wykrywania i obszaru wykrywania;

Schemat potaczen

L e e
\ L, 1
Brown ‘
Blue
e Y LD
Block N Driver
‘ DALI +
DALI-

HIM84

1.200 Metréw (tgczny) max. for Imm [CSA (Ta=50)
2.300 Metrdéw (taczny) max. for 1.5mm [CSA (Ta=50)

Wzorzec wykrywania

Uzytkownik koricowy moze wybra¢ odpowiednig soczewke PIR w rzeczywistym zastosowaniu, aby spetni¢ rézne wymagania. Do wyboru sg
trzy opcje:
(w opakowaniu znajduje sie tylko 1 soczewka, wybrany typ soczewki nalezy okresli¢ w zamoéwieniu!)

Wzorzec wykrywania dla wézka widtowego Wzorzec wykrywania dla cztowieka

DetekcjaPIR: @ = 24m(max.) Detekcja HF: @ =14m (max.)

Detekcja HF: @ = 24m (max.) DetekgaPIR: @ = 20m (max.)

DetekcjaPIR: @ = 24m (max.) Detekcja HF: @ =14m (max.)

Detekcja HF: @ =24m (max.) DetekcjaPIR: @ = 20m (max.)

Zastrzegamy sobie prawo do zmian bez uprzedzenia. Wydanie: 18 marca 2024 r. Ver. AO Strona5/6



Wzorzec wykrywania dla wdzka

. Wzorzec wykrywania dla cztowieka
widtowego

DetekcjaPIR: @ = 24m (max.) Detekcja HF: @ =14m (max.)

Detekcja HF: @ =24m (max.) DetekcjaPIR: @ = 20m (max.)

Przewodnik po rozmieszczeniu i typowy zakres

Zakres smartfona do urzadzenia Urzadzenie inteligentne z zainstalowang aplikacja bedzie miato typowy
zasieg 10 m, ale rdzni sie w zaleznosci od urzadzenia. Podczas
uruchamiania instalator bedzie musiat znajdowac sie w zasiegu

(((( [ ] J))) «(( | | w \l(. ) urzadzer podczas wyszukiwania urzadzen, ktére mozna dodac do sieci.

6-10m >10m

Po dodaniu urzadzen do sieci za posrednictwem aplikacji,

urzadzenia zaczng komunikowac sie w sieci bezprzewodowe;j.

Oznacza to, ze po zakonczeniu sieci wszystkie urzadzenia s

dostepne z urzadzenia inteligentnego, gdy znajduja sie w

zasiegu 20 m od jednego punktu.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z iot@lenalighting.pl

Zastrzegamy sobie prawo do zmian bez uprzedzenia. Wydanie: 18 marca 2024 r. Ver. AO Strona 6/6
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